
ZF-DHBW Innovation Lab

Autonome Modell-Trucks 

Motivation 

 Studierende bauen eine Kleinflotte 
automatisierter/autonomer Modell-Trucks auf

 Studierende wenden im Studium erlerntes Wissen in 
konkretem Projekt an (Studien- und Projektarbeiten)

 Kleinflotte automatisierter/autonomer Modell-Trucks 
eröffnet verschiedene Anwendungsfelder

Eckdaten

 Gemeinsames Projekt der ZF Friedrichshafen mit DHBW 
Ravensburg

 Projektstart: Juni 2017

 15-25 Studierende pro Jahr, bisher ca. 130 Studierende

 Verfügbare Trucks: 1 (2017) – 5 (2019) – 15 (2023)

Technische Daten

 Maßstab: 1:8

 Fahrzeug: Modell-Trucks, die ZF-Azubis im ersten Lehrjahr 
fertigen

 Sensorik: Ultraschall, Infrarot, 2D-Laser, 2D-/3D-Kameras, 
Indoor-Position (UWB)

 Hardware: Arduino-Mikrocontroller, Nvidia Jetson AGX, 
Intel NUC

 Software: Linux, ROS, OpenCV, PCL, Python, C/C++ etc.

Lernfelder für die Studierenden

 Im Studium erlerntes Wissen anwenden und in der Praxis 

erproben, z.B. Sensorik, Bildverarbeitung, Algorithmen, 

Programmierung, Regelungstechnik, Simulation, künstliche 

Intelligenz, Netzwerktechnik, Konstruktion …

 Software-Entwicklung / Konstruktion im Team 

(Schnittstellen, Tests)

 Entwicklungsprozesse (Modulentwicklung /-test 

-> Simulation -> Realsystem)
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